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注意點

⚫ 本應用程式的模擬不保證實際機器人的設計、尺寸、可動範圍等。

⚫ 如果您要安裝機器人，請檢視產品頁以瞭解規格。

⚫ 使用本應用程式時，請充分留意周圍情況以保證使用安全。
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使用方法

機器人選擇 選擇要在AR中顯示的機器人
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1. 將Device的攝像頭對準平面，然後慢慢移

動，直到出現+號。

2. 當+號出現時，點選它

機器人就會出現在那個位置。

3. 按畫面右側的說明調整位置。

4. 點選"位置確定"按鈕。

使用方法

機器人放置 將機器人放置在平面上
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使用方法

示教 操作機器人並製作程式(動作)

操作按鈕

命令列表

序列區
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使用方法

機器人操作

按住操作按鈕

機器人將向該方向移動。

示教 操作機器人並製作程式(動作)
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使用方法

程式編輯

將命令列表中的命令新增到序列區以建立動作。

示教 操作機器人並製作程式(動作)

序列區命令列表

命令：

PtoP ：移動使每個馬達的移動量最小

直線：使機器人的前端（TCP）沿著直線軌跡移動

命令新增方法：

1. 操作機器人到您想要註冊的位置

2. 新增將其移動到該位置的命令

雙擊圖示 → 新增到底部

拖放圖示 → 新增到任意位置
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使用方法

補充：程式編輯

長按命令圖示使其可拖放。

可透過在序列區內拖放來

變更順序。

拖放到Delete區將刪除該

命令。
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使用方法

按住按鈕時，從頂部命令

執行。

測試 執行已建立的程式(動作)

連續執行按鈕
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